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Onnittelemme Navmanin kalakaiun hankkimisen
johdosta. Jotta osaisit kdyttda laitetta
mahdollisimman tehokkaasti, kannattaa tutustua
tahdn ohjeeseen huolellisesti ennen laitteen
asentamista ja kayttoa.

Téssa oppaassa kuvataan, kuinka FISH 4432/4433
-kalakaiku ja siihen liittyva kaksitaajuuksinen
perdpeilianturi asennetaan. (Jos kaytat rungon
lépi luotaavaa anturia, saat lisdtietoja anturin
mukana toimitetuista asennusohjeista.)Tassa

1-1 FISH 4432/4433 -laitteen edut

oppaassa kerrotaan myds, kuinka FISH 4432/4433
-kalakaikua kaytetdaan tehokkaasti. Liséksi oppaassa
on vianmaaritystietoja ja vihjeita laitteen tehokasta
kayttamistd varten.

Tarkeda
Anturin asennus parhaaseen paikkaan on
ensiarvoisen tarkeda kalakaiun toiminnan
kannalta. Noudata asennusohjeita
huolellisesti.

FISH 4432/4433 on laadukas kaksitaajuuksinen
kalakaiku, jonka mukana toimitetaan
kaksitaajuuksinen anturi. Laitteessa on
paivdnvalossa nakyva 16 harmaasdvyn FSTN-
ndyttd,”, jonka voi himmentad yokalastusta
varten. Telineasennus mahdollistaa kalakaiun
kallistamisen ja kd@ntdmisen nakyvyyden
optimoimiseksi.

FISH 4432/4433 -laitteen
kaksitaajuustoiminnon ansiosta se voi toimia:

+ 200 kHz:n korkealla taajuudella
+ 83 kHz:n matalalla taajuudella

+ rinnakkain molemmilla taajuuksilla naytto
jaettuna

+molemmilla taajuuksilla, yhdeksi naytoksi
yhdistettyna.

Tama mahdollisuus yhdessd aina 250 wattiin
saddettdvan tehon kanssa varmistaa, etta FISH
4432/4433 toimii tehokkaasti niin matalassa
kuin syvassakin vedessa.

FISH 4432/4433 voi havaita pohjan aina

750 jalan (230 metrid) syvyydesta asti veden
kirkkaudesta, valitusta ultradanen taajuudesta
ja kdytettavasta anturista riippuen.

Navman-kalakaikua voidaan kdyttaa kalojen
etsimiseen, pohjan muotojen, esimerkiksi
kivien ja hylkyjen, paikallistamiseen ja
parhaiden kalapaikkojen tunnistamiseen
pohjan profiilin avulla.

Navman-kalakaiku voi myds auttaa
navigoinnissa antamalla syvyystietoja, joiden
avulla voit tunnistaa merikortteihin merkityt
syvyyskayrat. FISH 4432/4433 toimii erityisen
hyvin yhdessa TRACKER 5430/5380 -mallien
kanssa.
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Nama kaksi laitetta voidaan kytked toisiinsa
kayttamalla joko NavBus- tai NMEA-liitantaa,
jolloin ne voivat jakaa tietoja. (Koskee
ainoastaan mallia FISH 4433.)

TARKEA KAYTTOA KOSKEVA HUOMAUTUS.
Vaikka kaikkia kalakaikuja voikin kayttaa
navigoinnin apuvalineend, monet eri tekijat,
esimerkiksi anturin sijainti, voivat rajoittaa
tarkkuutta. Kdyttaja on itse vastuussa siitd, etta
Navmanin kalakaiku asennetaan oikein ja etta
sitd kdytetaan oikein.

Lisdvarusteena saatavan polttoainesarjan
kanssa FISH 4433 -mallista tulee monipuolinen
ja helppokayttéinen

polttoainetietokone.

Kaikissa Navman 4000 Series -kalakaiuissa
kaytetadn uutta, Navmanin omaa SBN-//
-tekniikkaa kaikuluotainsignaalin kdsittelyyn
signaalin vahvistamisen, pohjan tunnistamisen
ja kohinan hylk&@misen tehostamiseksi.

SBN-/I -tekniikassa palaavia signaaleja
vahvistetaan kadyttaen mukautuvia digitaalisia
suodatinalgoritmeja. SBN-// -tekniikka kayttaa
samanaikaisesti aktiivista kohinanhallintaa
hairididen hylkdamiseen, silla kalakaiut
tulkitsevat usein hairiot todellisiksi kaiuiksi.

SBN-II -tekniikan avulla Navman-kalakaiku
analysoi kunkin pulssin heijastumat, suodattaa
vaarat kaiut ja tuo nakyviin vedessa veneen alla
todella olevat kohteet. Lisatietoja, katso osa 4-1
Nayton tulkitseminen.

FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttoohje



1-2 FISH 4432/4433 -kalakaiun toiminta

FISH 4432/4433 -laitteessa on kaksi osaa: pystysuorana pikselijonona. Uusin kaiku nakyy
- runkoon kiinnitetty anturi ndyton oikeassa reunassa ja vanhemmat kaiut
liikkuvat ndytdssa vasemmalle, kunnes ne
poistuvat ndytdsta.

- ndyttoyksikko.

Anturi luo ultraddnipulssin (ihmiskorvan
kuuloalueen yldpuolella olevan danen), joka
kulkee alaspain kohti pohjaa noin 1463 m/s
nopeudella (4800 jalkaa/s) leviten samalla
keilamaiseksi.

Kuvanopeus vaihtelee veden syvyyden ja
kuvanopeusasetuksen mukaan. Saat lisatietoja
kohdista 3-2 Asetukset > Sonar ja 4-1 Nayton
tulkitseminen.

Esimerkiksi seuraavat seikat vaikuttavat

Kun pulssi kohtaa esineen, esimerkiksi kalan tai w o o
ndytettdvien kaikujen ulkoasuun:

pohjan, se heijastuu kaikuna osittain takaisin
kohti venetta. FISH 4432/4433 laskee kohteen + kalakaiun asetukset (valitut taajuuden,
tai pohjan syvyyden mittaamalla pulssin alueen ja herkkyyden asetukset)

lahettamisen ja kaiun vastaanottamisen vélisen +  kaiut (erilaiset kalalajit, erilaiset pohjat,

ajan. Kun kaiku on palautunut, ldhetetdan hylyt ja vesikasvit)
seuraava pulssi. +  kohina (veden selkeys ja kuplat).
FISH 4432/4433 muuntaa kunkin kaiun Lisatietoja on osassa 4-1 Nayton tulkitseminen.

elektroniseksi signaaliksi, joka naytetaan

Nappainten nimet

Jos valikko ei ndy, siirtyy kaiku-

ESC  ndyttdon. Jos valikko on nédkyvissd, peruuttaa kaikki
muutokset ja palaa edelliseen valikkoon.

DISP  Tuo Naytto-valikon esiin.

<,> Kursorindppdimet siirtavat valintaa ja

A,V muuttavat asetuksia.

MENU Painamalla tatd saat Optiot-valikon nakyviin;
painamalla uudelleen nakyviin tulee Asetukset-valikko.

ENT  Vahvistaa muutokset; kaikuluotainndkyméssa tuo
herkkyysohjaimet nakyviin.
+ Suurentaa aluetta.

— Pienentad aluetta.

AUTO Valitsee kalastus-, matka-ajo- tai kdsikdyttotilan

@ Kytkee virran pédlle ja pois paaltd; tuo taustavalon
saatimet nakyviin.
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Virran kytkeminen / Autopower
Kytke kalakaikuun virta painamalla @.

Jos kalakaiku on johdotettu autopower-
toimintoa varten, se kytkeytyy automaattisesti
paalle, kun veneen sytytysvirta kytketaan
paalle. Ndin varmistetaan, ettd moottorin
kayntituntilaskuri ja lisdvarusteena saatavat
polttoainetoiminnot aktivoidaan. Ndyttéon
tulee hetkeksi otsikkondkymd. Tdmdn jéilkeen
tulee automaattisesti asennusvalikko, kun
kalakaiku kytketdcdn pdcille ensimmdisen
kerran. Tdémdn valikon avulla voit mddrittéd
kielen (katso osa 3-1 Asetukset > Jdrjestelmd)
Jja mittayksikét (katso kohta 3-6 Asetukset >
Yksikot).

Kaikkina muina kertoina otsikkonakymén
jalkeen nakyviin tulee viimeksi kaytetty
nakyma.

Jos anturia ei ole kytketty, sanoma: Jatka
simulointitilaan? tulee ndkyviin.
Painamalla < tai >voitvalitakyllg, Ei Tai

Ei koskaan. (Josanturia eioleirrotettu
tarkoituksella, sammuta kalakaiku ja etsi
lisdohjeita liitteen B vianmaarityskohdasta.)

Vahvista valinta painamalla ENT.

Kaynnistysjakso jatkuu.
Nappainten toiminta

Kalakaikua kédytetaan valikkojen avulla.

Valikon vaihtoehdon valitseminen:

1. Paina DISP tai MENU

2. Painamalla A tai V saat siirrettyd valinnan

vaihtoehdon kohdalle.

3. Valitse vaihtoehto painamalla ENT .

Numeron, sanan tai asetuksen

muuttaminen:

1. Valitse numero, sana tai asetus ja tee
muutos tai muutokset kursorindppdinten <r

ArV > avulla.

2. Vahvista painamalla ENT ; peruuta

painamalla ESC.

Laitteen virran sammuttaminen
Voit sammuttaa kalakaiun pitamallad @
-nappainta painettuna. Nakyviin tulee ennen
sammutusta olevan ajan naytto. Pida @
-ndppaintd painettuna kolmen sekunnin
ajan, kunnes kalakaiku sammuu. Huomautus:
Jos laitteessa on Autopower-johdotus,
(kohta 6-5 Johdotusvaihtoehdot), kalakaiun
voi sammuttaa ainoastaan, kun veneen
sytytysvirta katkaistaan.

Taustavalon saato
Taustavalon kirkkauden sdataminen:

1. Saat ndkymén saatimet esiin painamalla
lyhyesti @ -nappainta.

2. Nayton ja ndppadinten taustavalo
otetaan kayttoon. Valittavissa on 16 eri
kirkkaustasoa.

Voit himment&a ndyttdd painamalla < tai
tehda ndytosta kirkkaamman painamalla>.

3. Kontrastin muuttaminen:
i PainaV-
ii  Saada painamalla <, >
Tallenna asetukset painamalla ENT.
Lopeta painamalla ESC.

6 NAVMAN

Voit ottaa taustavalon voimakkaimman
asetuksen ja kontrastin tehdasasetuksen
uudelleen kdyttéon painamalla @ kaksi kertaa.

Valikkoja koskeva

huomautus:
Joissakin FISH 4432/4433 -
laitteen valikoissa kaytetaan
valintaruutuja.

Jos ruutu on valittu tai
“merkitty” (ruudussa on
merkki), kyseinen toiminto
on otettu kayttoon tai
ON:-tilassa.

Jos ruutua ei ole valittu tai
sen “merkki” on poistettu,
(ruudussa ei ole merkkia),
kyseinen toiminto on
poistettu kaytosta tai OFF-
tilassa.

Voit valita valintaruudun tai
poistaa sen valinnan
valitsemalla kyseisen
vaihtoehdon ja painamalla
ENT.

[ sctukset

Jarjestelma  »
Sonar 3
Politoaine b
Lokit 3

3

Yksikiit ’
Kommuniointi »
Kalibrointi 3
Simulaatio [
Simulaatio [V

FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttoohje



Simulaatiotila

Kayttajat voivat tutustua kalakaiun toimintaan ennen todellista kdyttoa laitteen sisdisen
simulaattorin avulla. Simulaatiotilassa sana Simulaatio vilkkuu ndytén alaosassa. Kalakaiku
tuottaa itse tietoja, jolloin vaikuttaa siltd, ettd kaikki pdanakymat ovat toiminnassa.

Voit kdyttdd Asetukset > Simulaatio -valikkoa seuraavasti:

1. Tuo Asetukset-valikko nékyviin painamalla kaksi kertaa MENU.

2. Valitse Simulaatio.

3. Teevalinnat tai poista valinnat painamalla ENT.

Manuaalinen-, Kalastus- ja Matka-ajo-tilat
Valitse jokin seuraavista tiloista painamalla AUTO:

« Matka-ajo-tila. Kayta téta tilaa, kun vene on liikkeessa. FISH 4432/4433 tuo veden syvyyden
selkedsti nakyviin ja saataa aluetta ja herkkyytta automaattisesti, siten, ettd pohjan muodot
nakyvat. Syvyys nakyy suurina numeroina.

« Kalastus-tila. Kayta tata tilaa, kun kalastat.
FISH 4432/4433 tuo selkeasti nakyviin kalat, pohjan profiilin, hylyt, kivet ja muut kalojen
|I6ytamisessa auttavat tiedot. Herkkyyden ja alueen arvot optimoidaan automaattisesti
lisaamalla herkkyyttd ja kalojen havaitsemiskykya.

+ Manuaalinen-tila. Taman tilan avulla voit hienovirittad FISH 4432/4433 -laitteen tehon kalojen
loytamisessa. Parhaat tulokset saavutetaan usein manuaalisessa tilassa, mutta optimaalisten
asetusten Idytdminen eri olosuhteissa vaatii kokemusta ja harjaantumista. Herkkyyttd,
herkkyyden kynnysta ja pulssin tehoa voi sddtaa. Manuaalinen tila palauttaa viimeksi kdytetyt
asetukset, joten niitd ei tarvitse palauttaa joka kerta, kun valitset manuaalisen tilan.

3 FISH 4432/4433 -kalakaiun maarittaminen

Paina kaksi kertaa MENU. Asetukset -valikko tulee nékyviin. Valitse sitten haluamasi vaihtoehto
A -tai v-kursorindppdimilla. (Osassa 2 Perustoiminnot, kuvataan ndppdinten kdytto.)Seuraavassa
on Asetukset-valikon ja sen vaihtoehtojen kuvaus. Kunkin kohdan tehdasasetukset esitelldan
tarvittaessa.

Kukin Asetukset-valikon asetus esitellaén tarkemmin seuraavissa luvuissa.

FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttohje NAVMAN 7



Asetukset-valikko ja sen vaihtoehdot

hsetukset

Jirjestelmi
Sonar

Jérjestelma - katso osa 3-1

Jirjestel

Valo

Happ.aani [v]
Autopower pois [ |
Torkkutila 3
Tehdas asetukset
Sonar [v|
SmartCraft ]

Sonar - katso osa 3-2

Kuvanopeus Hopea
Kalasymbolit Off
Kalaherkkyys Keskikoko
Humerokoko HKeskikoko

T

3

3
Polttoaine »
Lokit »
3

Halytykset

Yksikot 3
Kommuniointi »
Kalibrointi »
Simulatio  [v]

Polttoaine - katso osa 3-3

Moaottorit kpl 1
Paapuurin moottori ¥
Tyyrpuurin mootiori »

Dual tanks [
5thd tank ]

Hopeudenlihde  Hopeus vedessi

Paletti Yalkoinen
Hairieuodatin [v]
Pulssinteho Autom

Lokit - katso osa 3-4
Lokit

Hollaa osamatka
Hollaa kokon.matka
Hollaa moottorin h:t

Osamatka 0.00 nm
Kokonaismatka 0.00 nm
Moottorin tunnit 0.0 h

Halytykset - katso osa 3-5

Hal set

Liian matalaa Pois

Lampotila Pois
Lampdtila arvo Pois
Akkuhdilytys Pois

vidhidn bens. Pois

Yksikot - katso osa 3-6
Yksikiot
Ftaisyys [l

Hopeus kn

Kommunikointi - katso osa 3-7
HMEA ulos W
HMEA data b

HavBus [

HavBus ryhma 0

Syuyys ft
Tilavuous  USGal
Lampitila “F
Tuuli Tosi
Paine psi
Baro Hg

Kalibrointi - katso osa 3-8

Hopeus suodatin
Lampitila

Pois

Simulaatio - katso osa 2

NAVMAN

Lampiitil datin & {null}
Polttoaine
Kiliasetus

0.0t
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3-1Asetukset > Jarjestelma

Paina MENU-ndppdintad kerran tai useita
kertoja, kunnes Asetukset-valikko tulee
nakyviin ja valitse sitten Jarjestelma:

N4pp.&ani [
Autopower pois [ |
Torkkutila 3
Tehdas asetukset
Sonar [v]
SmartCraft [
Kieli

Valitse ndyton kieli. Vaihtoehdot ovat englanti,
italia, ranska, saksa, espanja, hollanti, ruotsi,
portugali, suomi, kreikka ja kroaatti.

Vihje: Jos et osaa lukea ndyton kieltd, kielivalikko
on asetusvalikon ylin vaihtoehto.
Valo
Taman vaihtoehdon avulla voit saataa
taustavaloa ja kontrastia.
Napp.aani
Ottaa nappainta painettaessa kuuluvan
aanimerkin kdyttoon tai poistaa sen kaytosta.
Autom. sammutus
Voit ™ masrittss kalakaiun sammumaan

automaattisesti aina, kun veneen sytytysvirta
katkaistaan. Tama toimii ainoastaan

3-2 Asetukset > Sonar

silloin, jos laitteen ndytto on johdotettu
Autopower-toimintoa varten. Katso osa 6-5
Johdotusvaihtoehdot.

Torkkutila
Tama virransaastotila hidastaa
luotausnopeuden (pidentaa ultradanipulssien
vilista aikaa) kayttdjan maarittamaksi
5 minuutin - 2 tunnin valiseksi ajaksi.
Kalakaiku vaikuttaa sammuvan, mutta kaikki
halytykset toimivat kuitenkin normaalisti.
Voit palata tavalliseen kdytt66n painamalla
virtapainiketta @ . Téma sopii erityisen hyvin
ankkurihdlytyksenad kédytettavaksi.

Tehdasasetukset
Tama vaihtoehto palauttaa kalakaiun
kaikki asetukset (kieltd lukuun ottamatta)
tehdasasetuksiksi, jotka kuvataan osassa
3, FISH 4432/4433 -kalakaiun asetusten
madrittaminen.

Nayttoon tulee varoitussanoma: Oletko
varma? ValitseKyl1l4 javahvista painamalla
ENT.

Sonar (FISH 4433)

Valitsemalla tdmén saat kaikuluotaintoiminnot
kayttoon. Poista tama valinta, jos kaytat laitetta
ainoastaan SmartCraft-ndyttona.

SmartCraft (FISH 4433)

Valitsemalla taméan saat SmartCraft-toiminnot
kayttoon. SmartCraft on saatavana ainoastaan
tiettyihin Mercury-moottoreihin ja se vaatii
erillisen SmartCraft Gatewayn.

Paina MENU kerran tai useita kertoja, kunnes
Asetukset-valikko tulee nékyviin, ja valitse
Sonar:

Humerokoko Keskikoko

Paletti Valkoinen

Pulssin teho Automn

FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttdohje
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Sade
Vaihtoehdot ovat Kapea (200 kHz), Levea
(83 kHz), Sekoitettu ja Autom. Lisatietoja
vesiolosuhteisiin sopivan taajuuden
valitsemisesta on osassa 4-2 Yksi- ja
kaksitaajuuksinen kalakaiku.

Kuvanopeus
Tamaén vaihtoehdon avulla voit maarittaa,
kuinka nopeasti nakyma liikkuu reunasta
toiseen. Vaihtoehdot ovat Eritt&din
nopea, Nopea, Normaali, Hidas ja
Tauko. Myds veden syvyys vaikuttaa nayton
nopeuteen.



Kalat ndkyvét selvimmin, jos kdytetaan

suurta kuvanopeutta yhdistettyna veneen
hiljaiseen ajonopeuteen (tavallisesti 2 - 6
solmua.Normaali tai Hidas kuvanopeudet
tuottavat pidemman ajan ndytossa nakyvat
kaikuluotaintiedot, mutta vdhemmaén
yksityiskohtia. Lisatietoja on osassa 4-1 Nayton
tulkitseminen.

Kalasymbolit

Nama nakyvat ainoastaan tarkeimmissa

kaikuluotainndkymissa. Kalasymbolit voivat

nakya kolmella eri tavalla:

» Kalasymbolina (Symboli).

« Kalasymbolina syvyyden kanssa
(Symboli+syvyys).Syvyys ndytetddn
kalasymbolin vieressa.

*  Syvyytend (Syvyys). Syvyys ndytetdan
kalan havaintokohdan yldpuolella.

* Eikdytossa (0f£), jolloin kaikuja ei
muunneta kalasymboleiksi, vaan ne
ndytetdan suoraan.

Lisétietoja kalasymboleista, katso osa 4-3

Kalojen havaitseminen ja ndyttaminen.

Kalaherkkyys
Taman toiminnon avulla voit saataa pieninta
kalojen havaitsemistasoa. Jos et halua nayttaa
kohinaa ja pienid kaloja, valitse Matala. Jos
haluat tuoda nékyviin mahdollisimman monia
kaloja, valitse Korkea.

Numerokoko
Taman vaihtoehdon avulla voit poistaa
kaikuluotainndkymien syvyysndyton tai
muuttaa sen kokoa. Vaihtoehdot ovat Pieni,
Normaali jaSuuri.

Paletti
Taman vaihtoehdon avulla voit valita véripaletin.
Kukin kaikuluotaimen ndytossa naytettava
paletin véri vastaa erilaista kaiun voimakkuutta.
Voit valita kolmesta erilaisesta paletista: Musta,
Valkoinenja Suuri kontrasti.

Hairiosuodatin
Tama vaihtoehto suodattaa kaikusignaalin
korkeiden, terdvien héirididen vahentamiseksi,
esimerkiksi moottorin ddnten vaimentamiseksi,
silla téllaiset hairiot vaikeuttavat pienten
kalojen havaitsemista. VoitM lissta
suodattimen valitsemalla tdmén vaihtoehdon.

Pulssin teho
Taman vaihtoehdon avulla voit maérittaa
lahetetyn ultradé@nipulssin tehon.
Pienitehoinen pulssi sddstaa veneen akkua,
mutta toimii ainoastaan matalassa vedessa.
Vaihtoehdot ovat Autom, Matala,
Normaalitai Korkea.Suosittelemme
Autom. -asetuksen kdyttdmista.

3-3 Asetukset > Polttoaine (ainoastaan 4433-malli)

Na&itd ominaisuuksia voidaan kayttaa
ainoastaan, kun lisdvarusteena saatava yhden
tai kahden moottorin sarja on asennettu.

Paina MENU kerran tai useita kertoja, kunnes
Asetukset-valikko tulee nakyviin, ja
valitse sitten Polttoaine: Suosittelemme
polttoainesailion tilavuuden mittaamista
tyhjentamalla s&ilio ja tayttamalla sailio
sitten tayteen. Kirjoita tayttamisen jalkeen
polttoainemittarin lukema muistiin.
Huomautus: Varo ilmataskuja, erityisesti pohjan
alla olevissa sdilidissd.

Sailio taynna
Valitse S41116 taynna joka kerta, kun
polttoainesdilid(t)tdytetdan kokonaan. Kun
ndyttdon tulee kysymys Oletko varma?,
valitse Ky1l1a. Muussa tapauksessa Polttoaine-
nakyman (katso osa 5-6 Polttoainendakymad)

10 NAVMAN

Varoitus

Navmanin polttoainesarjat sopivat
ainoastaan bensiinimoottoreille.
Polttoaineen kulutus saattaa vaihdella
huomattavasti veneen kuormituksen ja
merella vallitsevien olosuhteiden mukaan.
Varmista aina, etta mukana on tarpeeksi
polttoainetta suunniteltua matkaa varten
ja varalla odottamattomia tilanteita varten.

lukema ja Polttoaine véhissa -halytys (katso osa

3-5 Asetukset > Halytykset) ovat virheellisia.
Aseta jaljella oleva

Ennen s&ilion tayttamista osittain tai
polttoaineen poistamista sailiosta
manuaalisesti (esimerkiksi lapolla):

1. Kirjoita muistiin J41jell4-lukema

Polttoaine-ndytdsta.
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2. Tarkkaile lisatyn tai poistetun polttoaineen
madraa.

3. Laske sdiliossa nyt olevan polttoaineen
maara.

4. Valitse Aseta jaljelld olevaja
paivitad lukema.

Tama toimi on tehtéva aina polttoaineen
lisaamisen tai vahentamisen yhteydessa.
Muussa tapauksessa Polttoaine-nakyman
(katso osa 5-6 Polttoainendkyma) lukema ja
Polttoaine véhissa -halytys (katso osa

3-5 Asetukset > Halytykset) ovat virheellisia.

Nollaa kdytetty
Voit madrittdd Kay tetty-arvon (kdytetyn
polttoaineen méaran) nollaksi valitsemalla
Nollaa ké&ytetty.Ndin voialoittaa
polttoaineen kulutuksen mittaamisen tietylta
ajanjaksolta tai matkalta.
Kun ndyttoon tulee kysymys Oletko
varma?, valitse Kyl14.

Sailion koko
Anna polttoainesailion tilavuus.

Polttoainesuodatin

Useimmat moottorit eivdtime
polttoainetta sdiliosta tasaisesti. Vakaan
polttoainevirtauksen lukeman saamiseksi
kalakaiku laskee virtauksen arvot tekemalla
useita mittauksia ja laskemalla niista
keskiarvon. Polttoainesuodatin-asetuksella

3-4 Asetukset > Lokit

voi madrittaa ajanjakson, josta keskiarvo
lasketaan. Polttoainesuodatin-arvoksi
kannattaa asettaa 0 - 30 sekuntia. Kannattaa
kayttaa mahdollisimman pienta arvoa, joka
vield antaa tasaisia lukemia. Kaksitahtisissa
kaasutinmoottoreissa sopiva arvo on

yleensd 5 - 10 sekuntia. Polttoaineen
ruiskutuksella varustetuissa moottoreissa

tai nelitahtimoottoreissa saattaa olla

tarpeen kdyttaa tata suurempaa arvoa.

Tama asetus vaikuttaa Polttoaine-ndkyman
Polttoaineen virtaus-jaKulutus-
lukemaan (katso osa 5-6 Polttoaine-nakyma),
mutta se ei vaikuta polttoaineen Kaytetty-
lukemaan.

Nopeuden ldhde
Valitse nopeustiedon lahteeksi joko
vesinopeusanturi tai ulkoinen GPS-lahde
(ulkoinen GPS-lahde on liitettava Fishfinderiin
NavBusin kautta - katso osa 3-7 Asetukset >
Kommunikaatio).

Moottorit kpl

Médrita moottorien maaraksi 0, 1tai 2.
Jos valitaan 0, polttoainetoiminnot eivat ole
kaytossa.

Kalibrointi
Kohdassa 3-8 Asetukset > Kalibrointi on

lisdtietoja polttoaineanturin tai -anturien
kalibroimisesta.

Paina MENU kerran tai useita kertoja, kunnes
Asetukset-valikko tulee nakyviin, ja valitse
sitten Lokit:

Hollaa kokon.matka
Hollaa moottorin het

O=samatka 0.00 nm
Kokonaismatka 0.00 nm
Moottorin tunnit 0.0h

FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttdohje

Arvoja voi muuttaa toisistaan rijppumatta.
Valitut lokiarvot sdilyvat, kun laitteesta
katkaistaan virta.

Nollaa osamatka
Nollaa osamatkamittarin lukeman.

Nollaa kokon.matka
Nollaa kokonaismatkamittarin lukeman.

Nollaa moottorin h:t

Nollaa moottorin kdyttétunnit. Tdma saattaa
olla tarpeen moottorin huollon jélkeen tai
moottorin huoltovalin laskemista varten.

NAVMAN 1



3-5 Asetukset > Halytykset

Paina MENU kerran tai useita kertoja, kunnes s T L e
g @ ferle ! ymboli | F ' syntyy, kun:
Asetukset-valikko tulee ndkyviin ja valitse nimi sykli
Halytykset:
" Liian /5 sek Syvyys pienempi kuin
H& set matalaa halytysarvo.
yty:
Liian matalaa Pois ullr Liian /2 sek Syvyys on suurempi kuin
| . syvaa hélytysarvo.
Kala Pois t Kala 1lyhyt Kaiku vastaa kalan
Lampotila Pois i aanimerkki | - profiilia
Lamputlla arvo Pois Lampatila. /2 sek Lampéatila on yhta suuri
Akkuhahytys Pois kuin halytysarvo.
Vihin bens. Pois Lampétila. /2 sek Lampétilan
muutoshal. muutosnopeus on yhta
Voit madrittad halytysasetukset veneen ja omien suuri kuin hélytysarvo.
mieltymystesi mukaan seuraavasti: —+ | Ak 2sek Akun jannite on
Halytykset voidaan marittsa (ottaa kiyttéon) = halytys pienemp kuin
. . . e o alytysarvo.
ilmaisemaan automaattisesti tietyt tilanteet, Yy
esimerkiksi liian matalan veden. Kéytt66n otetut Akku- /2sek Jaljellé olevan
halytykset nakyvét kaikuluotainndkymissa vahissa polttoaineen méara
mustina kuvakkeina Halytys-tilaikkunassa. on yhté suuri kuin
- e . . hélytysarvo.
Kun kdyttoon otettu halytys laukeaa, laite antaa
aanimerkin, nakyviin tulee hilytyssanoma ja “Ainoastaan 4432

halytyksen tilakuvake vilkkuu.

Kun painat ENT tai ESC, hélytys kuitataan,
aanimerkki sammutetaan ja halytysikkuna
suljetaan. Tamad ei poista halytysta kdytosta.

Halytykset otetaan automaattisesti kayttoon
uudelleen.
Halytykset Liian matalaa,Liian syvéd
jaAkkuh&lytys otetaan automaattisesti

kayttoon uudelleen, kun arvo siirtyy hélytysarvon
ulkopuolelle.

My6s Lampotilahdlytys otetaan
automaattisesti uudelleen kayttéon, kun
lampotilaonyli

3-6 Asetukset > Yksikot

0,25 °F (0,45 °F) hélytysarvoa suurempi tai
pienempi.

Lampotilan muutosh&lytys otetaan
automaattisesti kdyttoon, kun lampétilan
muutoksen nopeus alittaa halytysarvon
vahintaan 0,1°C(0,2 °F) minuutissa.

Vilkkuva valo ja/tai ulkoinen danimerkki
Jos toinen hélytysilmaisin on tarpeen,
voidaan asentaa my®os vilkkuva valo ja/tai
ulkoinen danimerkkilaite. Ne voidaan asentaa
haluttuun paikkaan veneessa. Katso osa 6-5
Johdotusvaihtoehdot.

Paina MENU kerran tai useita kertoja, kunnes Ase
nakyviin ja valitse Yksikot.

Tassa esimerkissa nakyvat yksikdiden oletusarvot.
Etaisyys

Vaihtoehdot ovat:

« nm (merimailia)

« mi (mailia)

« km (kilometrid)

limanpaine
« InHg (elohopeapats

« Mb (Millibaaria) - joskus myds kPa

NAVMAN

tukset-valikko tulee

Hopeus kn
Sywws Tt
Tilavuus USGal
Lampotila “F
Tuuli Tosi
Paine psi
Baro Hg

aan korkeus tuumina)
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Nopeus
Vaihtoehdot ovat:
. kn (solmua)
mph (mailia tunnissa)
kmbh (kilometria tunnissa)
Tuuli
- Tosi
+ Suht
Syvyys
Vaihtoehdot ovat:
ft (jalkaa)
m (metrid)
fa (sylta)

Paine

«kPa

- psi

Polttoaine
Vaihtoehdot ovat:

- Litraa

« USGal (US-gallona)
« ImpGal (brittildinen gallona)
Lampaotila
Vaihtoehdot ovat:

«°F (Fahrenheit)

« °C (Celsius)

3-7 Asetukset > Kommunikointi (ainoastaan 4433)

Kdyta tata toimintoa, kun FISH 4432/4433 on
kytketty muihin Navmanin laitteisiin NavBusin
avulla tai johonkin yhteensopivaan NMEA-
laitteeseen.

HMEA ulos u
HMEA data »

HavBus [v]
HavBus ryhma 0

Paina MENU kerran tai useita kertoja, kunnes
Asetukset-valikko tulee nakyviin ja valitse
sitten Kommunikaatio:

NMEA ulos
NMEA-liitantaa kdytetdan yleisesti muiden
valmistajien laitteiden kanssa. Taman

valitsemalla voit Idhettdd NMEA-lauseita (katso
Liite A - Tekniset tiedot).

3-8 Asetukset > Kalibrointi

NMEA-data
Taman avulla voit madarittad, mitkd NMEA-
lauseet ldhetetdén (lisatietoja NMEA-datan
ndyttamisestd, katso Liite A - Tekniset tiedot ja
osa 5-7 Datandkyma).

NavBus
NavBus on paras tapa FISH 4433:n liittamiseksi
muihin Navman-laitteisiin. Valitse, liitetaanko
laitteet NavBusin avulla.

NavBus-ryhma
Taman vaihtoehdon avulla voit tarvittaessa
maarittaa laiteryhman taustavalon, kun joukko
Navman-laitteita on kytketty toisiinsa NavBus-
vdylan avulla. Jos taustavalaistusta tdman
jalkeen muutetaan yhdessa ryhman mittarissa,
sama muutos tapahtuu myds ryhman muissa
mittareissa. Valitse muussa tapauksessa 0.

Paina MENU kerran tai useita kertoja, kunnes
Asetukset-valikko tulee ndkyviin ja valitse
sitten Kalibrointi: Polttoainevaihtoehdot

Kalibrointi voi kalibroida vain,

jos lisdvarusteena
. . saatava yhden tai
Hopeus suodatin - Pois

kahden moottorin
sarja on asennettu

Lampaotila

Lampitila suodatin 5 {null)
Polttoaine

Kibliazetus 0.0ft

FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttdohje

bensiinimoottoreihin.
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Nopeus*

Kalibrointia saatetaan tarvita, silla erilaisten
runkojen virtausominaisuudet ovat erilaiset.
Hanki veneen tarkka nopeuslukema GPS-
vastaanottimesta, seuraamalla tunnetulla
nopeudella kulkevaa venetta tai mittaamalla,
kuinka kauan tiedetyn matkan kulkemiseen
kuluu aikaa.



Huomautus: Tarkka kalibrointi edellyttaa, etta:

«  GPS-vastaanottimesta saatavan nopeuden
on oltava yli viisi solmua.

- toisestasiipipydrdanturista saatavan
nopeuden tulee olla 5 - 20 solmua.

«  Tarkimmat tulokset saadaan tyvenessa
ja virtaamattomassa vedessa (mieluiten
vuoroveden ollessa ylimmilldan tai
alimmillaan).

Tuo nopeusikkuna nakyviin kursorindppaimilla
ja suurenna tai pienennd lukemaa niin, ettd se
vastaa erillista nopeuslukemaa.

Nopeussuodatin*

Taman asetuksen suurentaminen vakauttaa
vaihtelevat nopeuslukemat. Asetuksen
pienentaminen nopeuttaa reagointia.
Nopeussuodattimen asetusalue on 0 - 30
sekuntia.

* ainoastaan 4433-mallissa

Lampotila

Tehdasasetusten pitaisi olla riittdvan

tarkkoja normaalikdyttéon. Voit kalibroida
lampétilalukeman mittaamalla ensin veden
ldmpétilan tarkaksi tiedetylld

lampomittarilla.

Tuo lampétilaikkuna nakyviin
kursorindppaimilld ja suurenna tai pienenna
lukemaa niin, ettd se vastaa erillistd nopeuden

arvoa. Lampétila voiolla 0- 37,7 °C(32-99,9 °F).

Tarkkuus on 0,1 ° yksikkoa.

Saat lisatietoja yksikoiden vaihtamisesta °F
(Fahrenheit)- tai °C (Celsius) -asteiden valilla
osasta 3-6 Asetukset > Yksikot.

Lampotilasuodatin

Taman asetuksen suurentaminen vakauttaa
vaihtelevat lampotilalukemat. Asetuksen
pienentaminen nopeuttaa reagointia.
Lampétilasuodattimen asetusalue on 0 - 30
sekuntia.

Polttoaine

Varoitu
Tata tehtdessé on oltava erityisen
varovainen.
Jos et toimi néin, seurauksena

voi olla vaarallinen tila, josta
voi seurata vakavia henkilo- tai
esinevahinkoja.
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Polttoaineen kulutuksen kalibroiminen voi
parantaa polttoainemittausten tarkkuutta.
Kaksimoottoriasennuksessa kumpikin
polttoaineanturi on kalibroitava erikseen.
Sen voi tehdd molemmat samalla kertaa
kayttden kahta irtosdiliota tai yksi kerrallaan
kayttden yhta irtosailiota. Polttoaineanturien
kalibrointi edellytt&a, etta polttoaineen
kulutus voidaan mitata tarkasti. Siihen voi
kayttaa pienta irtosailiota. Kalibroinnin
tarkkuuden varmistamiseksi on syytd kayttaa
vahintaan 15 litraa (4 gallonaa) polttoainetta.
Vilipohjan alla olevia s&ilidita on usein
vaikea tayttaa tarkasti samalle tasolle, joten
mitd enemman polttoainetta kdytetdan, sen
tarkempi kalibroinnista tulee. Polttoaineanturit
kalibroidaan seuraavasti:

1. Merkitse muistiin polttoaineen taso
sdiliossa tai sailidissa.

2. Liitd irtosailio tai -sdiliot moottoriin
polttoaineanturien kautta.

3. Kéaytd moottoria normaalilla
matkanopeudella niin kauan, etta
polttoainetta on kulunut moottoria kohti
vahintdan 15 litraa (4 gallonaa).

4. Tarkista kunkin moottorin kdyttama
todellinen polttoainemaara tayttamalla
irtosailio tai -sailiot alkuperaiseen tasoon ja
tarkistamalla polttoainepumpun mittarin
ilmoittama lukema.

5. Valitse Polttoaine. Muuta
kursorindppdimilla kunkin
moottorin lukemaksi polttoainepumpun
mittarin ilmoittama lukema.

6. Paina ENT, kun lukema on oikea.
Huomautus: Jos polttoaineen
kalibrointivaihtoehdot tuntuvat antavan
hetken kuluttua virheellisia tietoja,
tarkista ensin, etta polttoaineanturi on
asennettu oikein sen mukana toimitettujen
asennusohjeiden mukaisesti. Katso sitten Liite
B - Vianmaaritys.

Koliasetus
Koliasetus on syvyyden korjaus, joka vastaa

syvyysanturin ja syvyyden mittauksen
peruspisteen vélista pystysuoraa etdisyytta.

Anna positiivinen koliasetuksen arvo, jos
anturi sijaitsee veden pinnan alla, mutta
tarvitset kokonaissyvyyden.
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Anna negatiivinen koliasetuksen arvo, jos
tarvitset syvyyden veneen syvimman kohdan
alapuolella (esimerkiksi kolin, perdsimen

tai potkurin alapuolella) ja anturi sijaitsee
lahempdand meren pintaa kuin ne.Valitse
kursorindppéinten avullakKsliasetus jatuo
sitten Koliasetus-ikkuna nakyviin painamallar.
Voit muuttaa arvoa e - tai e-kursorindppainten
avulla.

4‘3,‘_ Jé.lhl__li—_ ___._’.%g

| J’Veden pinta
! [“;_11:__7_ — ————— Positiivinen
\\J ||' 7\ Anturin syvyys ano -
S/ Anturi Negatiivinen|
arvo
Kuvissa nakyva: 4n rungon lapi
luotaavaa anturia

Lampaotila

Tehdasasetusten pitaisi olla riittavan

tarkkoja normaalikdyttéon. Voit kalibroida
lampétilalukeman mittaamalla ensin veden
lampétilan tarkaksi tiedetylld
lampomittarilla.Tuo lampétilaikkuna nakyviin
kursorindppaimilld ja suurenna tai pienenna
lukemaa niin, ettd se vastaa erillistd nopeuden
arvoa. Lampétila voiolla0-37,7 °C(32-99,9
°F ). Tarkkuus on 0,1 ° yksikkdd.Saat lisatietoja
yksikdiden vaihtamisesta °F (Fahrenheit)- tai °C
(Celsius) -asteiden vélilld osasta 3-6 Asetukset
> Yksikot.

4 FISH 4432/4433 -kalakaiun kdyttaminen

Tassa osassa kerrotaan, kuinka
kaikuluotainnakymia tulkitaan, milloin ja miksi
eri taajuuksia kannattaa kayttaa seka kuinka
kalat havaitaan ja ndytetaan.

Tassa osassa on tietoja myds herkkyyden ja
alueen saatamisesta seka esimerkkeja erilaisista
kaikuluotainnakymist&. Katso myds osa 1-2
FISH 4432/4433 -kalakaiun toiminta.
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Lampotilasuodatin

Taman asetuksen suurentaminen vakauttaa
vaihtelevat lampdtilalukemat. Asetuksen
pienentaminen nopeuttaa reagointia.
Lampétilasuodattimen asetusalue on 0 - 30
sekuntia.

Polttoaine

Polttoaineen kulutuksen kalibroiminen voi
parantaa polttoainemittausten tarkkuutta.
Kaksimoottoriasennuksessa kumpikin
polttoaineanturi on kalibroitava erikseen.
Sen voi tehdd molemmat samalla kertaa
kayttden kahta irtosailiota tai yksi kerrallaan
kayttden yhta irtosailiota.Polttoaineanturien
kalibrointi edellyttas, etta polttoaineen
kulutus voidaan mitata tarkasti. Siihen voi
kayttaa pientd irtosailiota. Kalibroinnin
tarkkuuden varmistamiseksi on syyta kdyttaa
vahintaan 15 litraa (4 gallonaa) polttoainetta.
Valipohjan alla olevia séilicita on usein
vaikea tayttaa tarkasti samalle tasolle, joten
mitd enemman polttoainetta kdytetdan, sen
tarkempi kalibroinnista tulee.Polttoaineanturit
kalibroidaan seuraavasti:1.

Anna negatiivinen koliasetuksen arvo, jos
tarvitset syvyyden veneen syvimmén kohdan
alapuolella (esimerkiksi kélin, perdsimen

tai potkurin alapuolella) ja anturi sijaitsee
1dhempana meren pintaa kuin ne.

Valitse kursorindppdinten avullaksliasetus
ja tuo sitten Koliasetus-ikkuna nakyviin
painamalla>.

Voit muuttaa arvoa A-tai V-
kursorindppainten avulla.
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4-1 Nayton tulkitseminen

Sonar-nakymadssa ei ndy veneen kulkema
kiinted matka vaan siina nakyy historia, joka
esittad, mitd veneen alla on ollut tiettyna
ajankohtana.

Naytdssa nakyva sonar-signaalin historia
vaihtelee veden syvyyden ja vieritysnopeuden
asetuksen mukaan.

Matalassa vedessa kaikujen on edettéava
ainoastaan lyhyt matka pohjan ja veneen
valilla. Syvassa vedessa historia liikkuu
ndytossa hitaammin, silld kaikujen matka
pohjan ja veneen vililla kestaa kauemmin. Jos
esimerkiksi kuvanopeudeksi on maaritetty
Nopea, yli 600 jalan syvyyksilld kestaa

2,5 minuuttia, ennen kuin pikselien kukin
pystysuora linja kulkee ndyton poikki, kun taas
20 jalan syvyydessa tama kestaa ainoastaan

4 -5 sekuntia.

Kayttdja voi maarittaa kuvanopeuden siten,
ettd ndytdssd on joko pidemman ajan historia
javahemman kalatietoja tai lyhyemman ajan
historia ja tarkemmat kalatiedot. Katso 3-2
Asetukset > Sonar.

Jos vene on ankkuroitu, kaiut tulevat samalta
pohjan alueelta. Tama tuottaa ndyttéon
tasaisen pohjajaljen.

Tassa ndyttokuvassa esitetdan tyypillinen
kaikuluotainndakymd, kun kalasymbolit eivat
ole kdytossa (Of £).

[Sonar status  |Akarm status
Narrow M|

eler speed fr
123

311

0 Yksittdinen
L— kala

Suuri
kalaparvi

| Pieni
kalaparvi

Pohja
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Kaikujen voimakkuus
Vérit ilmaisevat kaikujen voimakkuuseron.
Voimakkuus riippuu useista eri seikoista,
esimerkiksi:

+ kalojen, kalaparven tai muun kohteen koosta
+ kalan tai kohteen syvyydesta

+ kalan tai kohteen sijainnista.
(Ultradénipulssin kattama alue on
muodoltaan keilamainen, ja kaiut ovat
voimakkaimmillaan keskelld)

+ veden kirkkaudesta. llmassa tai vedessa
olevat hiukkaset heikentavat kaiun
voimakkuutta

+  kohteen tai pohjan koostumuksesta tai
tiheydesta.

Huomautus: Liukuvarunkoiset veneet
tuottavat lilkkkuessaan veteen ilmakuplia ja
vesipyorteitd, jotka osuvat anturiin. Anturi
saattaa havaita taman ultradédnikohinan ja
heikentaa todellisia kaikuja.

[Sonar status

Auto

[Alarm status Pehmeat
pohjat,
_-esimerkiksi

~ muta, kasvit
ja hiekka,
nakyvat
kapeina
nauhoina

ter speed kil

13

24.9+

Kovat pohjat,
esimerkiksi
kivi tai koralli,
nakyvat
leveina
nauhoina.

Erilaiset pohjat
Muta, kasvit ja hiekkapohjat saattavat
heikentda ja hajottaa kaikuluotaimen
pulssia, mikd heikentaa kaikua. Kovat
kivi- tai korallipohjat heijastavat pulssin, mika
tuottaa voimakkaan kaiun. Katso osa 5-3
kaikuluotauspohjanaytto.
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Taajuus ja keilan leveys

Kun FISH 4432/4433 -anturin tuottama pulssi . - -
kulkee vedessa alaspéin, se levidd ulospéin ja Vesi Keilan leveys _Keilan leveys
muodostaa kartiomaisen keilan. Keilan leveys Syvyys 83kHz 200 kHz
kuitenkin maaraytyy pulssin taajuuden mukaan; 10 4 2
83 kHz:n taajuudella leveys on 20°, kun taas 200 20 7 5
kHz:n taajuudella leveys on 14°. Kaavio ndyttaa, 30 n 7
kuinka keilan leveys muuttuu syvyyden mukaan 40 15 10
kunkin kdytettavan taajuuden osalta. Arvot ovat 50 18 12
arvioita. 60 22 15
70 25 17
Syvyys 83 kHz 200 kHz 80 29 20
0 90 33 22
o o
20 14 100 36 25
50— — - | 150 55 37
8 T 200 73 50
100___®____§§_ 300 109 75
400 146 100
150f— — 56 o> — — ] 500 182 125
37 600 218 149
200 — @ — | 700 255 174
50 800 291 199
250 | _ 900 328 224
62 1000 364 249

Keilan leveyden erot vaikuttavat ndytdssd esitettdviin kohteisiin. Katso osa 4-2 Yksi- ja kaksitaajuuksinen
kalakaiku.

Varjoja
Varjoja muodostuu sellaisten alueiden ympérille, joita ultradénikeila ei “nde”. Téllaisia alueita
ovat esimerkiksi pohjassa oleva onkalot tai kivien ja kallioiden vierustat, joissa kivista heijastuvat
voimakkaat kaiut peittavat kalojen heikommat kaiut ja saattavat myds muodostaa kaksinkertaisen
pohjajéljen. Jaljempana on esimerkki kaikuluotainndkymista tallaisessa tilanteessa. Naytdssa
esitetadn pohjan kaksinkertainen jalki.

Ota suurempi varjojen maara huomioon, kun etsit kaloja laajakulmaisella 83 kHz:n taajuudella.
Kayta 200 kHz:n korkeaa taajuutta alueilla, joilla on kivia ja kielekkeita, silld tdma taajuus vahentaa
varjojen maaraa huomattavasti.
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Esimerkki val_'j:Pista

A=

eikd se ndy ndytossa

—— Naytossa nakyy kala

4-2 Yksi- ja kaksitaajuuksinen kalakaiku

I
20

—— Pohjan voimakkaat kaiut piilottavat kalan, —

Saman alueen kaikuluotainnakyma

|Alarm status

|Sonar status

e
Narrow )

123

249+

//—f"mla

Milloin kannattaa kayttaa 200 kHz:n

taajuutta
200 kHz:n taajuus sopii parhaiten syvien
pohjien ndkemiseen, yksityiskohtien
kuvaamiseen ja kohinan vahentamiseen.

Milloin kannattaa kayttaa 83 kHz:n

taajuutta
Koska 83 kHz:n taajuus muodostaa leveamman
keilan, sen avulla voi etsid pohjan piirteita, joita
voi tutkia tarkemmin 200kHz:n taajuudella.

Automaattinen taajuus

Tama ndyttaa 200 kHz:n tarkkuuden ndytossa,
mutta kdyttaa 83 kHz:n taajuutta kauempana
veneestd olevien kalojen paikallistamiseen.

Kapeampikulmainen,
T=__ tarkempi 200 kHz:

Laajakulmainen, — = N keila
epatarkempi 83 ~—=—
——

kHz:n keila \‘“‘"—E—"’
“--.___E_‘_‘_/
—

\,_‘__“_'____/

\‘_‘____—_/

e
w
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Saman kalatilanteen vertailu eri taajuuksilla:
I

k> e

1 minuutti sitten

30 sekuntia sitten

83 kHz:n naytto 200 kHz:n ndytto
[SFD kn[Sonar tia [FHaktystila Eo kr[Sonar tis Q::Jr«awylysma
144  |[Leved ﬁJ 126 |Kapea
30.91 o 3w
" 10 Huomaa
:ﬂ.ll i,
i Huomaa A pienemmat
pohjan ; K
1 Jeveampijalki Jatarkemmat
- kalakaaret ja
f‘}?’g{ % tarkemmat
) 4 pohjan
yksityiskohdat.

200/83 kHz:n néytto

5FD k]
11.0

[Eonar tia qiJHalywsmE\
Both

30.61

Kaksiosainen
naytté
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4-3 Kalojen havaitseminen ja nayttaminen

Mistad kalat loytyvat
Riuttojen, karien ja kallionkielekkeiden kaltaiset
pohjanmuodot houkuttelevat kaloja. Etsi tallaisia
muotoja 83/200 kHz:n taajuudella ja etsi sitten
kaloja ajamalla pohjanmuodon ylitse useita kertoja
hitaasti Zoom-ndyttoa kdyttden (katso osa 5-2
Sonar Zoom -nakyma). Jos vedessa on virtausta,
kalat ovat usein pohjanmuodosta alavirtaan.

Kun FISH 4432/4433 -laitetta kdytetadn
kalastamiseen siten, ettd kalasymbolit eivdt ole
kéytossa (O£ £), pohjan jéljen ja pinnan valissa
saattaa nakya heikko, epatarkka nauha. Tama
saattaa tarkoittaa harppauskerrosta - veden
lampétilan nopeaa muuttumista esimerkiksi
kylman tai lampiman virtauksen reunalla.
Lampoétilaero saattaa muodostaa esteen, jonka
lavitse kalat eivat ui. Makeassa vedessa kalat
keraantyvat usein harppauskerroksen lahelle.

Kalasymbolit
Kalasymbolia voi mukauttaa tai sen voi poistaa
kéytossa, jolloin kaikuja ei muunneta laitteen
ndytdssa kalasymboleiksi. Katso 3-2 Asetukset >
Sonar. Kalasymbolin On- ja Of f-asetusten vélinen
ero on seuraava:

Kalasymbolit kaytossa (On)
Navmanin SBN-//-kaikuluotaintekniikan avulla
kalakaiku analysoi kaikki kaiut ja poistaa useimmat
vaarat signaalit ja ylimaaraiset kohteet, jolloin jéljelle
jaaneet kohteet ovat todennékdisemmin kaloja. Jaljella
olevat kaiut ndytetdan niiden voimakkuuden mukaan
joko piening, keskikokoisina tai suurina kalasymboleina
syvyyslukeman kanssa tai ilman sitd. Vaikka
SBN-/I-menetelma onkin erittéin kehittynyt, se ei ole

$JHEMy51HE
0

[Sonar tila

JAuto

sataprosenttisen  [&r [
varma - joskus 16

2851

kalakaiku ei pysty
erottamaan suuria
ilmakuplia, ilmaa
sisaltavia roskia,
verkkokohoja tai
vastaavia oikeista
kaloista.Kuva
esittdd Sonar-

Kalasymbolit pois kaytosta (0ff)
Tama nakyma tuottaa kokeneille kayttdjille
parhaat tulokset, silla kaikki kaiut ndytetaan,
olipa kaiku pinnan kohinaa, harppauskerros tai
kala. Osan 4-1 Nayton tulkitseminen kuva esittaa
Sonar-nakymaa, kun kalasymbolit on poistettu
kaytosta (O£ £). Kalat ndkyvat kaarina.

Kalakaaret
Kun olosuhteet ovat hyvat eivatka kalasymbolit ole
kaytossa (Of £), keilamaisen ultradanipulssin lapi
kulkeva kala nakyy kalakaarena. 83 kHz:n taajuus
tuottaa leveamman keilan kuin 200 kHz:n taajuus.
Talloin kalakaarten erottaminen on helpompaa.

Kalakaari syntyy, kun kala saapuu kaikuluotaimen
keilan heikolle reunalle, jolloin syntyy kalakaaren
ensimmaisena pikselind nakyva heikko kaiku.

Kun kala liikkuu kohti keilan keskiosaa, anturin ja
kalan vélinen etdisyys pienenee ja kaiku ndytetaan
progressiivisesti matalammilla syvyyksilld, jolloin
muodostuu kaaren alku. Kun kala liikkuu keilan
keskelta reunalle pdin, sen antama kaiku voimistuu
ja jalki paksuuntuu. Kun kala liikkuu keilan keskelté
reunalle pdin, sen antama kaiku heikkenee ja
liikkuu syvemmalle. Joskus kalakaaret eivat ndy.
Siihen voi olla useita eri syita.

Esimerkki:

«  Anturi on asennettu vaarin (katso Transom
Transducers Installation Guide).

+ Josvene on ankkurissa, kalat nakyvat
vaakasuorina viivoina uidessaan edestakaisin
kaikuluotaimen keilassa. Selvimmat kalakaaret
saa ajamalla hitaasti syvéssa vedessa.

+  Alueasetus on tarkea. Kalakaaret nakyvat
paljon paremmin, kun zoomataan tiettyyn
syvyysalueeseen eikd vain luodata koko
syvyyttd pinnasta pohjaan. Zoomaus parantaa
ndyton tarkkuutta ja sitd tarvitaan hyvien
kalakaarien nayttamiseen.

+ Matalassa vedessa on vaikeaa saada hyvia
kalakaaria, silla Iahella pintaa kaikuluotaimen
keila on hyvin kapea ja kalat kulkevat sen lapi
lilan nopeasti jattadkseen selvéda kaarta. Lahella

nakymad, jossa ] . w
« . pintaa oleva monen kalan ryhma nakyy yleensa
nékyy kalasymboli: ) oo -
) satunnaisena pikselirykelmana.
symboli + - - X
SYyvyys: «  Aallokko voi aiheuttaa vaaristyneitd kalakaaria.
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4-4 Herkkyys

Herkkyysasetus saataa FISH 4432/4433 -laitteen
ndytossa nakyvien yksityiskohtien maaraa.
Sopivan herkkyysasetuksen maarittaminen on
tarkeda suorituskyvyn optimoimisessa.

Navman-kalakaiussa on kolme herkkyystilaa:
Matka-ajo, Kalastus ja Manuaalinen.

+ Matka-ajo-tila

Tassa tilassa ndytetdan ainoastaan pohja ja
suuret kalat.

+ Kalastus-tila

Tassa tilassa naytetaan mahdollisimman paljon
yksityiskohtia.

+ Manuaalinen-tila

Kayttdja voi kompensoida veden syvyyttd ja
selkeyttd herkkyysasetuksen avulla. Korkea
herkkyysasetus saattaa vahvistaa tavallista
taustakohinaa, kunnes se ndkyy satunnaisina
pikseleina.

Matka-ajo-, Kalastus- ja
Manuaalinen-tilojen valilla vaihtaminen
Matka-ajo-, Kalastus- ja

Manuaalinen-tilojen valilla vaihtaminen

1. Paina missd tahansa Sonar-nakyméssd ENT.

2. Valitse haluamasi tila A - tai V
-kursorindppaimen avulla ja valitse sitten
luettelosta haluamasi vaihtoehto
> -kursorindppdimen avulla.

Herkkyys- ja Kynnys-asetusten maarittaminen

Herkkyys- ja kynnysasetukset voi maarittaa
itsendisesti kummallekin taajuudelle (83 kHz
ja 200 kHz). Kynnyksen avulla voit poistaa varit
kaikuluotaimen naytossa.

1. Paina missa tahansa Sonar-nakymassa ENT.

2. Valitse haluamasi tila A-tai V -
kursorindppaimen avulla ja valitse sitten
luettelosta haluamasi vaihtoehto
> -kursorindppdimen avulla.

4-5 Mittausalue

Tila Kalastus

Kynnys [

Huomautus: Herkkyys-tila vaihtuu
automaattisesti Manuaalinen herkkyys
-tilaksi, jos kdyttdjd muuttaa herkkyys- tai
kynnysasetuksia.

Parhaiden tulosten saaminen
Parhaan havaintotarkkuuden saavuttamiseksi
kalojen ja pohjan osalta suosittelemme Sonar
A-Scope -ndkyman kayttamista:
1. Aseta kynnysarvoksi 0 %.
2. Saada herkkyyttd, kunnes kynnyslinja
nakyy heti ei-toivotun kohinan oikealla

puolella.
Eo ¥r|5onar s ety stia
144 |Auto

0

STAL Herkkyyden
’ kynnyslinja
20

Ei-toivottu
e signaali

Herkkyyden
linja

Mittausalue on FISH 4432/4433 -kalakaiun
ndytdssa ndkyva pystysuora syvyys.
Navman-kalakaiussa on kaksi mittausaluetilaa,
automaattialue ja manuaalialue:

FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttdohje
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« Automaattialue-tilassa kalakaiku saataa
syvyysaluetta automaattisesti siten, etta
pohja nédkyy jatkuvasti ndyton alaosassa.
Suosittelemme Automaattialue-asetuksen
kayttamista tavallisissa olosuhteissa.
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Manuaalialuetta kaytettdessa kalakaiku
ndyttda ainoastaan valitun syvyysalueen.
Alueilla, joiden pohjan syvyys vaihtelee
nopeasti, esimerkiksi suurten kivien lahell,
saattaa olla hyodyllista estaa nayton
jatkuva skaalautuminen nayttamaan
pohjaa. Jos pohja on syvemmalla kuin
madritetty syvyys, se ei ndy ndytdssa.

Alue-tilan vaihtaminen
Muuta Manuaalialuetta painamalla + tai
- ndppainta ja suurenna tai pienenna alue
haluttuun syvyyteen. Arvot voidaan asettaa
kolmen metrin (10 jalan) vélein 300 metrin
(1000 jalan) syvyyteen asti.

| optiot ]
Etdisyys Manuaali
A-Skooppi [

Data kentta »

IER =setuksile

Tuo Néytto-valikko esiin painamalla DISP.
Valitse ndyton vélilehti painamalla<tai> ja
valitse sitten haluamasi nakyma A - tai vV
-kursorindppaimilla.

Naytto-valikko

Kaytossa olevasta tilasta pois siirtyminen:

1. Tuo Asetukset-valikko nayttoon painamalla
MENU missa tahansa Sonar-nakymassa.

2. Valitse Alue ja valitse sitten
kursorindppdinten avulla
AutomaattialuetaiManuaalialue.

3. Vahvista painamalla ENT.

Vihje: Voit suurentaa nopeasti manuaalialueelta
automaattiselle alueelle pitdmdlld + tai
- ndppdintd painettuna 1,5 sekunnin ajan.

Zoomausalue ja zoomauspoikkeama
Sonar Zoom- ja Sonar Pohja -ndkymissd ndyton
oikeassa reunassa nakyy pystysuora palkki.
Tama on zoomauspalkki. Zoomauspalkki
ndyttad zoomausalueen, siis
suurennetun alueen.

Voit muuttaa zoomausaluetta <- tai >
-kursorindppainten avulla.

Voit muuttaa zoomauspoikkeamaa A - tai V
-kursorindppadinten avulla.

Seuraavassa on lyhyt tiivistelma
Naytto-valikosta. Kukin nakyma kuvataan
my6hemmissa osissa.

Useimmissa ndkymissa on Asetukset-valikko,

jonka avulla tarkeimpid ominaisuuksia voidaan

muuttaa nopeasti.

H tus: Osassa 3-2 Asetukset > Sonar on tietoja Sonar-
W| Muurt | nakymien ominaisuuksien mukauttamisesta.
EE Sonar-nakyma yhtad taajuutta tai sekoitettua taajuutta kdyttaen (osa 5-1)
Zoom Jaettu Sonar-ndytté zoomatun osan kanssa (osa 5-2)
Full sereen zoom Nayta kaikuluotaimen zoomattu osa
Pohja Pohjan tasainen Sonar-jalki zoomatussa osassa (0sa 5-3)
Dual frequency Jaettu Sonar-ndytto, taajuudet 83 ja 200 (osa 5-4)
A-Skooppi Jaettu sonar-nakyma ja kaiun voimakkuus (osa 5-5)

Holographic

Soner | L

Tiedot

22 NAVMAN

N&yta sonarin perspektiivindkyma (osa 5-6)

Polttoainetiedot (osa 5-7)
Data [————— Veden lampétila- ja syvyyshistoria ja veneen tiedot (osa 5-8)
Tuote- ja johdotustiedot (osa 5-9)
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5-1Sonar-nakyma

k|

Sanar ti

Auto

) @JHEMWHB

Datakenttd, madaritetty &
ndyttamaan esimerkiksi veneen | 118
nopeus ja sonarin tila. 28.5¢

Syvyys (keskikokoiset
numerot)

Saat Sonar-ndkyman esiin
painamalla DISP ja valitsemalla
Sonar-vélilehden, valitsemalla
Sonar ja painamalla ENT.

Nékyma siirtyy oikealta (uusimmat
kaiut) vasemmalle (vanhimmat
kaiut) valitulla taajuudella (katso
osa 3-2 Asetukset > Sonar).

Voit muuttaa vaihtoehtoja painamalla MENU,
kunnes Asetukset-valikko tulee nakyviin.

Optiot
Herkkyys

Etiisyys Manuaali | Mittausalueon

. selitetty osassa 4-5
A-Skooppi [ ] Mittausalue.

Herkkyyson
selitetty osassa 4-4
Herkkyys.

Datakentta Datakentti
Datakentan naytto
voidaan ottaa |LGkE] =

kdyttoon tai se |Data-asetus

voidaan poistaa Koko Pieni
kaytosta.

A-scope on selitetty
osassa 5-5 Sonar
A-Scope -nakyma.

Kun datakenttd on ndkyvissé, sitd voidaan
mukauttaa siten, etta siind nakyy enintdan
yhdeksan eri tietoa, esimerkiksi halytykset tai
veden lampétila.

Voit mukauttaa datakentan kokoa valitsemalla
Koko ja painamalla ENT. Vaihtoehdot
ovat Pieni ja Suuri.

FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttdohje

[ Pinta

|

—— Pohja

Kalasymbolit ja syvyys

Mittausalue

Naytettavien tietojen mukauttaminen:

1. Valitse Data-asetus ja paina ENT.
Datakentén koko suurenee ndytdssa, kunnes
kaikki eri datakenttda nakyvat. Jotkin
datakentét saattavat olla tyhjia.

2. Voit siirtya datakentasta toiseen
kursorindppdinten avulla

3. Kun painat jonkin datakentan kohdalla
ENT, nakyviin tulee luettelo tiedoista, jotka
kentdssa voi nayttaa.

4. Valitse haluamasi vaihtoehto ja paina
ENT. Haluamasi tieto tulee heti nakyviin
datakentdssa.

5. Paina ESC, kun olet valmis. Datakentan koko
muuttuu automaattisesti.

Sonar-historia
Voit tarkastella vanhaa kaikuluotaimen kaikua
lilkkumalla sonar-historiassa <- ja >-ndppdimen
avulla. Kaikujen ndytdssa ndyttamisesta
kulunut aika ndytetdan ndyton alaosassa. Voit
palata uusimpaan kaikuun painamalla ESC.
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5-2 Sonar Zoom -nakyma

Saat Sonar Zoom -ndyton esiin painamalla
DISP ja valitsemalla Sonar-vélilehden,
valitsemalla sitten Sonar Zoomja painamalla
ENT.

Fo T
12.2

37.01

Sonar tia QJHWWME
Kapea

|5

——Sonar-historia

Zoomauspalkki

Zoomausosa

Jakolinja

Jaetussa ndytdssa kaikuluotaimen
historiatiedot nakyvat oikealla ja zoomausosa
vasemmalla. Oikeassa reunassa oleva
zoomauspalkki ndyttdd zoomausosassa
suurennetun alueen. Lisétietoja
zoomausalueesta ja zoomauspoikkeamasta,
katso osa 4-5 Mittausalue.Voit muuttaa
vaihtoehtoja painamalla MENU, kunnes
Asetukset-valikko tulee nakyviin.

Etdisyys  Manuaali
&-Skooppi [
Data kenttd »

A asetuksile
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Herkkyys
Herkkyys on selitetty osassa 4-4 Herkkyys.

Mittausalue

Mittausalue on selitetty osassa 4-5
Mittausalue.

A-Scope
A-Scope on selitetty osassa 5-5 Sonar
A-Scope -ndkyma.

Pohjalukitus
Jos Pohjalukitus on valittu, zoomausosa
liikkuu siten, ettd pohja nékyy aina
zoomausosassa syvyyden vaihteluista
rilppumatta. Jos Pohjalukitus-vaihtoehtoa
ei ole valittu, pohja ei ndy zoomausosassa,
kun se on zoomauspalkin alueen ulkopuolella.
Pohjalukitus- ja A-Scope-toimintojen
kayttdminen yhdessa voi olla tehokas tapa
pohjan tyypin tunnistamiseen.

Jakosuhde

Taman vaihtoehdon avulla voit muuttaa

zoomauksen ja kaikuluotauksen historian

ndyttamisen suhdetta ndytdssa. Jakosuhteen
tehdasasetus on 50 %.

1. Valitse Jakosuhde ja paina ENT.
Jakolinjan kummallekin puolelle tulee
vasen ja oikea nuoli.

2. Siirré jakolinjaa <tai >-kursorindppdinten
avulla ja paina ENT. Jakosuhteen
sdatoalue on20 - 80 %. Jos haluat 100
%:n zoomauksen, kdyta koko nayton
zoomausta.

Datakentta

Datakenttd kuvataan osassa 5-1 Sonar-
nakyma.
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5-3 Kaikuluotauspohjandakyma

Saat kaikuluotauspohjanakymén esiin painamalla
DISP ja valitsemalla Sona r-vélilehden,
valitsemalla sitten Sonar Pohja japainamalla
ENT.

Nékyviin tulee jaettu ndyttd, jossa on
sonar-historia oikealla puolella jazoomausosa
vasemmalla puolella. Pohjasignaali ndytetaan
tasaisena jalkend zoomausosan keskella.

Pohjan ndyttaminen tasaisena jalkena helpottaa
pohjan signaaleissa nakyvien kaikujen
voimakkuuksien vertailemista. Tima voi auttaa
pohjan tyypin ja lahelld pohjaa olevien kohteiden
tyypin tunnistamisessa.

Zoomauspalkissa voi ndkya vain zoomausalue.
Siind ei voi ndyttad zoomauksen poikkeamaa, silla

5-4 Sonar 83/200 -nakyma

poikkeama muuttuu kunkin ndytossa nakyvan
luotauksen osalta.

Zoomauspalkki sijaitsee kiintedsti ndyton keskella.

Lisatietoja zoomausalueesta ja
zoomauspoikkeamasta on osassa 4-5 Mittausalue.

Voit muuttaa vaihtoehtoja painamalla MENU,
kunnes Asetukset-valikko tulee nékyviin.
Herkkyys kuvataan osassa4-4 Herkkyys.
Mittausalue kuvataan osassa4-5 Mittausalue.
A-Scope on selitetty osassa 5-5 Sonar

A-Scope -ndkyma.

Datakentta kuvataan osassa 5-1 Sonar-nakyma.

Pohjalukitus ja Jakosuhde kuvataan osassa
5-2 Sonar Zoom -nakyma.

Kun haluat Sonar 83/200 -ndkyman, paina DISP ja
valitse Sonar, valitse Sonar 83/200 japaina
ENT.

Nayttoon tulee jaettu ndkymad, jossa 83 kHz:n
kaikuluotaushistoria nakyy vasemmalla puolella
ja 200 kHz:n kaikuluotaushistoria nakyy oikealla
puolella. Herkkyysasetukset voidaan muuttaa
kummallekin taajuudelle erikseen. Mittausalueen
asetukset koskevat ndyton kumpaakin osaa.

5-5 Sonar A-Scope -nakyma

Voit muuttaa vaihtoehtoja painamalla MENU,
kunnes

Asetukset-valikko tulee nakyviin.

Herkkyys kuvataan osassa 4-4 Herkkyys.
Mittausalue kuvataan osassa4-5 Mittausalue.

A-scope kuvataan osassa 5-5 Sonar A-Scope
-nakyma.
Datakentta kuvataan osassa 5-1 Sonar-nakyma.

Jakosuhde kuvataan osassa 5-2 Sonar Zoom
-nakyma.

Saat Sonar A-Scope -nakyman esiin painamalla
DISP javalitsemalla Sonar -vdlilehden,
valitsemalla Sonar A-Scope japainamalla ENT.

Taman nakyman avulla voit analysoida
kaikuluotaimen ndyttamia tietoja ja optimoida
herkkyysasetuksen.

Sonar-historian ja
A-Scopen vélinen
jakolinja

Herkkyysasetus
(voimakkain
naytettdva kaiku)

Kynnysasetus
(heikoin
ndytettdva kaiku)

FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttdohje

Kayttaja voi maarittaa heikoimpien ja
voimakkaimpien kaikuluotainndkymissa
ndytettavien kaikujen tason Herkkyys- ja
Kynnys-asetusten avulla. Lisatietoja on osassa 4-4
Herkkyys.

Kaiun voimakkuus tietylld syvyydelld ilmenee
kyseisessa syvyydessa olevan viivan pituudesta.
Voimakas kaiku tuottaa pitkdn linjan, kun taas
heikko kaiku tuottaa lyhyen linjan.

Voit muuttaa vaihtoehtoja painamalla MENU,
kunnes Asetukset-valikko tulee nakyviin.

Herkkyys kuvataan osassa 4-4 Herkkyys.
Mittausalue kuvataan osassa 4-5 Mittausalue.
Datakenttda kuvataan osassa 5-1 Sonar-
nakyma.

Jakosuhde kuvataan osassa 5-2 Sonar Zoom
-nakyma.
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Kalojen tunnistaminen
A-Scope-nakymassa nakyva kaiun
voimakkuustieto voi olla hyédyllinen kaloja
tunnistettaessa. Eri kalalajeilla on eri kokoiset
ja muotoiset uimarakot. Uimarakossa oleva
ilma heijastaa ultradénisignaalin, joten kaiun
voimakkuus ja muoto vaihtelevat uimarakon
muodon ja koon mukaan.

5-6 A-Scope-perspektiivinakyma

Kun pyydystat kalan kalaparvesta, pane merkille
kalalaji ja sen antaman kaiun voimakkuus
A-Scope-ndkymadssa. Kun vastaava kaiku nakyy
uudelleen, se on suurella todennakaisyydella
sama kalalaji.

Tassa nakymassa kaikujen voimakkuuden
madrittda niiden ndytossa nakyva “korkeus”.

EQ kel
13.4

[Sanar tila @JHél\dyﬁila
Auto

283 ”'---6H
-

g0
5-7 Polttoainendyttd (ainoastaan 4433)

Saat Polttoaine-nakyman esiin painamalla DISP

ja valitsemalla Muut -vélilehden, valitsemalla Kulutettu 30 6 F

sitten Polttoaine ja painamalla ENT. 6 -

. . Jéljella 421.8
Vaihtoehtoja ei ole. G -
(Lisatietoja polttoaineen arvojen maarittamiseksi r
on osassa 3-3 Asetukset> Polttoaine. Virtaus 7.42
Jos moottorien maaraksi on valittu 0, Gh
polttoainetoiminnot on poistettu kaytosta.) Kulutus 0.52
Kaytetty nayttdd edellisenNollaa Ginm b I
kdytetty -komennon jalkeen kulutetun MNopeus 14.2
polttoaineen kokonaismaaran. kn
Jaljella nayttds sailivissa jaljells olevan Syvyys 56.4
polttoaineen maaran.

Virtaus ndyttda polttoaineen kulutuksen
tunnissa. Kaksimoottoriasennuksissa ndytetaan E
kunkin moottorin virtaus erikseen. Nain voi =
helposti tarkistaa, ettd molempien moottorien
kuormitus on sama.
Kulutus tarkoittaa kuljettua matkaa kaytettya
polttoaineyksikkod kohti. Kalakaiku laskee taman
NAVMAN FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttéohje

26



kayttamalld kdytetyn polttoaineen tietoa ja
veneen nopeutta (vesinopeus tai GPS-nopeus
sen mukaan, kumpi on valittu nopeuden

ldhteeksi - katso osa 3-3 Asetukset > Polttoaine).

Mita suurempi tdma lukema on, sen pienempi

5-8 Dataniakyma

kulutus on. Saada kaasu ja trimmi siten, etta
kulutus on mahdollisimman pieni.

Huomautus: kun |ahteeksi on valittu vesinopeus,
veneen nopeuden kalibrointi on tarkeaa tarkan
kulutuslukeman saamiseksi — katso osa 3-8
Asetukset > Kalibrointi.

e
254 13.2
68.0 13.8
0.00 0.00

Veden lampo F
69

36 ||y

5-9 Tiedot-ndyttd

Saat Datandkyman esiin painamalla DISP ja
valitsemalla Muut-vélilehden, valitsemalla
Data ja painamalla ENT.

Esiin tulee veden lampétilaa ja syvyytta
edellisten 20 minuutin aikana seka valittuja
tietoja kuvaava kaavio.

Kaavio on hyddyllinen etsittdessd vedesta
lampimid ja kylmia kohtia.
Tietojen vaihtaminen:

1. Paina MENU, kunnes Asetukset-valikko
tulee nakyviin.

2. Valitse Data-asetus japaina ENT.
3. Voitsiirtyd datakentdsta toiseen
kursorindppdinten avulla

4. Kun painat jonkin datakentan kohdalla
ENT, ndkyviin tulee luettelo tiedoista, jotka
kentdssa voi ndyttaa.

5. Valitse haluamasi vaihtoehto ja paina ENT.
Vaihtoehdon tiedot tulevat heti nakyviin.

6. Paina ESC, kun olet valmis.

Kaavion aikajanaa voi muuttaa painamalla

Menu, valitsemalla kursorinappaimilla Aika,

painamalla ENT ja valitsemalla luettelosta ajan

-5min, 10 min, 20 min, 1 htai 2 h.

Tiedot
FISH 4433

QOhjelmisto 0.7.2 17/05/2005
Tekijanoikeudet © 2005 Havman HZ Limited
Harchware
Gateware o
Serisl number  Unknown
SmartCratt Unknawn

Virtaidata kaapeli
1 Musta Maadnitus

3 Walkoinen  NWEA ulos
5 Punainen  +12V sisédn
7 Keflainen  Auto power

& Wihres Ulkkginen bl
Sonar kaapeli
Anturi

FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttdohje

Saat Tiedot-ndyton esiin painamalla DISP,
valitsemalla Muut-vélilehden, valitsemalla
Tiedot japainamalla ENT.

Vaihtoehtoja ei ole.

Tassa ndytossa ndytetaan kalakaiun
mallinumero, ohjelmiston ja laitteiston
versionumerot ja johdotustiedot.

Kirjoita ohjelmiston versionumero muistiin,
ennen kuin hankit teknista apua Navman-
jalleenmyyjalta.

Johdotusta koskevia lisdtietoja on osassa 6-5
Johdotusvaihtoehdot.

Lisatietoja NMEA- ja NavBus-vadylista on osassa
6-6 Monilaitejarjestelmat.
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6 Asentaminen ja ylldpito

Laitteiden oikea asentaminen on kriittisen
tarkeda FISH 4432/4433 -laitteiden toiminnalle.
Asennettavia komponentteja on kaksi,

6-1 Tuotteen mukana toimitettavat osat

ndyttoyksikko ja anturi. On erittdin tarkeaa, etta
luet asennusta kasittelevan osan kokonaan,
ennen kuin yritdt asentaa komponentteja.

Vakiokokoonpano:

«  FISH 4432/4433 -nayttoyksikko

« Virtajohto

« Asennusteline (ruuveineen)

«  Takuukortti

«  Tama kayttoohje

«  Nayttoyksikon aurinkosuojus

- Uppoasennussarja

«  Kaksitaajuuksinen perapeilianturi (sisaltaa
kaapelisarjan ja ruuvit)

«  Perépeiliin asennettavan anturin asennusohje.

6-2 Lisdvarusteet ja tarvikkeet

Asennusteline
Ruuvit 4 .

Virtajohto

Nayttoyksikko

Kaksitaajuuksin
perdpeilianturi

«  TRACKER-sarjan karttaplotterit
«  Rungon lapi mittaava kaksitaajuuksinen anturi

+  Rungon l&pi mittaava nopeus-/lampétila-
anturi

«  Polttoaineenvirtausmittarisarja (yhdelle tai
kahdelle moottorille)

«  Uusisiipipyora
«  SmartCraft Gateway*

«  REPEAT 3100 (katso osa 6-6
Monilaitejarjestelmat)*

6-3 Nayttoyksikon asentaminen ja irrottaminen

- Diesel 3200 dieselmoottorien polttoaineen
virtauksen mittaukseen

*  Kysy lisatietoja NAVMAN-jalleenmyyjalta.
* Ainoastaan Fish 4433

pr=:

—

Flow direction

Polttoaineenvirtausmittarisarja
TRACKER

5430- tai 5380 -karttaplotteri

Asennusvaihtoehtoja on kaksi:

+ Uppoasennus edellyttaa tukevaa paneelia,
jonka takana on tilaa johdotuksille ja
kiinnitysruuveille. Uppoasennettua FISH
4432/4433 -laitetta ei voi kallistaa tai
siirtad asennuksen jalkeen haikaisyn tai
heijastumien valttamiseksi. Valitse paras
katseluasento ennen laitteen asentamista.
Yleensa sopivin paikka on varjoisella
alueella.

« Telineasennus edellyttda paneelia, johon
teline voidaan asentaa. Varmista, etta
paneeli pysyy muodossaan eika siihen
kohdistu liikaa térindd. Telinetta voidaan
kallistaa ja kiertda ja FISH 4432/4433
voidaan irrottaa aina kdyton jalkeen.

28 NAVMAN

Valitse paikka, johon ndyttoyksikkd
asennetaan:

+  Etdisyys kompassista vahintdaan 100 mm (4
tuumaa).

+  Etdisyys radiolahettimestd vahintaan 300
mm (12 tuumaa).

+ Etdisyys antennista vdhintddn 1,2 m (4
jalkaa).

+  Ruorimiehen ja miehiston on helppo lukea
ja kayttaa laitetta matkan aikana.

+  Suojassa fyysisilta vahingoilta
voimakkaan merenkdynnin aikana.

+  Helppo péasy 12VDCyvirtaldhteeseen.
+  Suora reitti anturikaapeleille.

FISH 4432/4433 Asennus- ja kéyttéohje



Uppoasennus
1. Leikkaa laipioon reikéd ndyttolaitetta varten.
Kayta apuna uppoasennusmallia.
2. Poraa pinnapulteille nelja reikaa. Kayta
apuna uppoasennusmallia.
3. Kierrd pinnapultit ndyttolaitteen takaosassa
oleviin neljaén pronssiseen holkkiin.
4. Aseta nayttoyksikko paikalleen ja kiinnita
aluslevyt ja mutterit pinnapultteihin.
Telineasennus
1. Kiinnitd asennusteline kolmen
ruostumattomasta teraksesta valmistetun
ruuvin avulla. Al3 kirista ruuveja niin paljon,
ettei nayttoyksikko endaa pyori.

6-4 Monilaitejarjestelmat (ainoastaan 4433)

2. Tydénna nédyttoyksikkd asennustelineeseen
ja kirista se paikalleen asennustelineessa
olevan nupin avulla.

3. Liita kaapelit.

Nayttoyksikon irrottaminen
Nayttdyksikko voidaan irrottaa ja vieda
suojaan joka kayttokerran jalkeen. Kun irrotat
nadyttoyksikkod, varmista ettd veneeseen
jaaneet tulpat eivat jaa saalle alttiiksi. Tyonna
polysuojukset liitinten paljaiden pdiden ylitse.
Sailyta nayttoyksikkoa kuivassa ja puhtaassa
paikassa, esimerkiksi lisdvarusteena saatavassa
Navman-kantolaukussa.

Voit kytked useita Navman-laitteita toisiinsa
tietojen jakamiseksi niiden valilla.

FISH 4432/4433 sopii erityisen hyvin
kaytettavaksi TRACKER 5430 (4,3-tuumainen
harmaasavy)- tai 5380 (3,8-tuumainen vari)
-mallien kanssa. Ndma ovat Navmanin koko
maailman kattavia GPS-karttaplottereita.

Laitteet voi kytkea toisiinsa kahdella eri tavalla,
NavBus-vayldn tai NMEA-liitannan avulla.

NavBus

NavBus on Navmanin oma jarjestelma,
joka sallii monilaitejarjestelmien
muodostamisen yhden ainoan
anturijoukon avulla. Kun laitteet on liitetty
toisiinsa NavBus-liitdnnalla:

« Jos mittayksikoitd, halytyksia tai
kalibrointia muutetaan yhdessa laitteessa,
samat muutokset tulevat automaattisesti
kayttoon kaikissa saman tyyppisissa
laitteissa.

«  Kunkin laitteen voi liittaa laiteryhmaan.
Jos taman jalkeen taustavaloa muutetaan
yhdessa ryhman laitteessa, kaikkien
ryhman laitteiden taustavaloa muutetaan
samoin. Taustavalon muutos ei kuitenkaan
vaikuta muiden ryhmien laitteisiin.

« Halytysaanen voi vaimentaa kuittaamalla
halytyksen mistd tahansa mittarista, jossa
halytys on nékyvissa.

FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttdohje

NMEA

NMEA on alan standardiksi muodostunut
tapa liittda laitteita toisiinsa. Jonkin laitteen
NMEA-linjaa pitkin lahettamat tiedot voidaan
ndyttaa ja lukea toisessa laitteessa, joka
tukee NMEA 0183 versio 2 -liitdntda. NMEA ei
ole yhta joustava kuin NavBus, sillé se vaatii
erilliset laitteiden véliset liitannat. Pyyda
Navman-jalleenmyyjalta tietoja Navmanin
NMEA-yhteensopivien laitteiden valikoimasta
ja liitdntdvaihtoehdoista.
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REPEAT 3100

muilta laitteilta.

DEPTH 2100
Syvyystoistin

Toistin syvyydelle, nopeudelle, veden lampétilalle ja
akkujannitteelle. Ottaa vastaan NavBus- tai NMEA-datatuloja

TRACKER 5430/5380

Koko maailman kattava
GPS-varikarttaplotteri

6-5 Puhdistaminen ja yllapito

Vaurioiden vélttamiseksi kdytd ndyton
puhdistamiseen vain kosteaa kangasta, johon
voi lisdta mietoa puhdistusainetta, jos naytto

on hyvin likainen tai meriveden suolan tahrima.

Vilta hankausaineiden seka bensiinin tai
muiden liuottimien kayttoa.

Peita tai irrota perapeiliin asennettu anturi
rungon maalaamisen ajaksi. Jos maalaat
runkoon asennetun anturin myrkkyvarilla,
maalaa anturin kohdalle vain yksi kerros. Irrota
myrkkyvarin edellinen kerros hiomalla kevyesti
hiekkapaperilla.

30 NAVMAN

Suorituskyvyn optimoimiseksi vélta johtojen
ja liittimien péalle astumista seka niiden
joutumista puristuksiin. Ald paasta kasveja,
maalia tai roskia kertyméaan anturiin.

Al suuntaa nopeusanturin siipipy6raan
painepesurin vesisuihkua, sillé se saattaa
vahingoittaa laakereita.

Kun FISH 4432/4433 ei ole kaytossd, sen voi
irrottaa asennustelineestd ja sitd voidaan
sailyttaa Navman-kantolaukussa tai laite
voidaan jattaa asennustelineeseen ja

se voidaan peittdd mukana toimitetulla
aurinkosuojuksella.

FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttoohje




tekniset tiedot

FISH 4432 FISH 4433

16 harmaasavya

Naytto: Nayton tarkkuus 360 x 240 pikselid (Kx L)
Valkoinen LED-taustavalo
Nayton koko: 4,3" (110 mm) halkaisija110mm)

10-16VDC

10-16VDC Syottovirta 13,8 V:
njannitteelld

170 mA min - ei taustavaloa
250 mA max - taysi taustavalo

Kayttolampotila

32°-122°F (0°-50°C)

Ympiristo:

IPx6 ja IPx7

Standardienmukaisuus, EMC:

USA FCCPart 15 Class B
Eurooppa (CE) EN60945 (ainoastaan EMC)
Uusi-Seelanti ja Australia (C-Tick) CISPR 22

Syvyys:

0,6 m (2 jalkaa) - 230 m (750 jalkaa) kaytettdessa laitteen mukana toimitettavaa anturia.
Syvyys vaihtelee kaytettavan anturin, asennuksen ja veden kirkkauden mukaan.

Léhtoteho:

Vaihteleva, enintdan 250W RMS

Kaksitaajuuksinen anturi:

200 kHz / 83 kHz

Vastaanottimen herkkyys:

Parempi kuin 10 mikrovolttia RMS
Dynaaminen alue 4,0 miljoonaa /1 (120 dB)

Tyypillinen aika
kaynnistyksestd ensimmaisen

syvyyslul naytta

2 sekuntia 30 m:n syvyydessa (100 jalkaa)

Perépeilianturin kaapelin
pituus:

10m (33 jalkaa) 8m (26 jalkaa)

Lampétilan mittausalue:

0v-37,7°C(32-99,9 °F), tarkkuus 0,1 °yksikkoa

Nopeusalue:

1-50kn (57,5 mph, 96,6 km/h)

Tiedonsiirto:

NMEA 0183 (Ver 2.0) 4800 baudia
NavBus

NMEA-léhto:

NMEA (0183) on elektronisten
merenkulkulaitteiden
liittdmisstandardi.

Navman-kalakaiku voi
lahettaa seuraavat lauseet:

DBT (Syvyys anturin alla)

DPT (Syvyys ja koliasetus)

VHW (nopeus)

VLW (Kuljettu matka - kokonais- ja osamatka)
MTW (Meriveden lampétila)

XDR (Akkujénnite ja polttoaineen virtaus)

Polttoainetietokone:*

(edellyttad lisavarusteena
saatavaa anturia)

*ainoastaan 4433

Peramoottori, kaksitahtinen kaasutinmoottori tai EFI-bensiinimoottori:
30-300 hv.

Nelitahtinen bensiinikdyttéinen peramoottori: 90 - 300 hv.
Bensiinikdyttoinen sisamoottori: 50 - 300 hv.

Pienin virtausnopeus: 5 litraa tunnissa.

(1,3 U.S-gallonaa tunnissa)

Suurin virtausnopeus130 litraa tunnissa

(34 US-gallonaa tunnissa)

SmartCraft-tuki:

El Kyll&, yksi moottori

FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttdohje
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Liite B - Koot

My

coes o

Mo

Liite C - Vianmaaritys

Tassa vianetsintdohjeessa oletetaan, etta kayttaja
on lukenut tdman kdyttdohjeen ja ymmartanyt
siind kerrotut tiedot

Monissa tapauksissa on mahdollista ratkaista
ongelmat itse tarvitsematta lahettaa
nayttoyksikkoa huoltoon. Tama vianmaaritysohje
kannattaa kdyda lapi ennen yhteydenottoa
Navman-jalleenmyyjaan. Laitteessa ei ole

kayttajan huollettavissa olevia osia. Nayttoyksikon

kokoaminen oikein ja vesitiiviiksi edellyttaa

erikoismenetelmid ja testaustyokaluja. Kayttajan

itse tekemat huolto- ja korjaustoimet mitatoivat
laitteen takuun.

Laitteen saa korjata vain NAVMANin valtuuttama

huoltopiste. Jos laite on lahetettava huoltoon, on

tarkeda lahettaa sen mukana myos mahdolliset
anturit.

Lisatietoja on Web-sivustossamme osoitteessa

Www.navman.com.

1. Kalakaiku ei kdynnisty:

a  FISH 4432/4433 on suunniteltu toimimaan
12 voltin akkujarjestelmdssa, jossa jannite voi
vaihdella 10 - 16 voltin vélilla. Jos jannite on
liian suuri, laite sammuu tai se ei kdynnisty.

b Tarkista, ettd ndyttdyksikon takana oleva
virtajohdon liitin on tiukasti kiinni ja sen
lukituskaulus on paikallaan. Paikallaan oleva
kaulus varmistaa liitoksen vedenpitévyyden.

¢ Mittaa akun jannite kuormitettuna - kytke
valot, radio tai muu akkuun liitetty sahkolaite
padlle. Jos jannite on alle 10 volttia:

32

2.

- akun navat, kaapelit tai kaapelikengat
voivat olla syopyneet.

- akku ei ota latausvirtaa vastaan ja se on
vaihdettava.

Tarkista huolellisesti, etta virtajohto on ehja

eika siind ole katkenneita, litistyneita tai

taittuneita kohtia.

Varmista, ettd punainen johto on liitetty akun

positiiviseen napaan ja musta johto akun

negatiiviseen napaan. Jos laitteen Autopower-

virtajohto on kytketty, varmista, etta keltainen

johto on liitetty sytytysvirtapiiriin. Tarkista

my0s veneen padvirtakatkaisija (katso osa 6-5

Johdotusvaihtoehdot).

Tarkista, ettei virtajohdon liittimessa ole

hapettumia

ja puhdista tai vaihda liitin tarvittaessa.

Tarkista, etta sulakkeet on asennettu

virtajohtoon. Sulake voi olla palanut siitd

huolimatta, ettd se ndyttaa olevan kunnossa.

Sulake voi my6s olla hapettunut. Testaa

sulake tai vaihda se toimivaksi tiedettyyn

sulakkeeseen.

Kalakaiku ei sammu:

Autopower voi olla kdytossa kalakaiussa. Tassa
tapauksessa kalakaikua ei voi saimmuttaa, kun
sytytysvirta on péalla. (Katso Autopower-johdotus
osassa 6-5 Johdotusvaihtoehdot.)

3.
a

NAVMAN

Kalakaiku antaa virheellisia tietoja:
Tarkista, ettd anturiin ei ole tarttunut roskia
(esimerkiksi levda tai muovipussi).

FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttoohje
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Anturi on saattanut ei taustavaloa

vesillelaskun yhteydessa tai ajon aikana

esimerkiksi roskien vaikutuksesta. Jos anturiin

on osunut isku, se saattaa olla siirtynyt

ylospain asennustelineessa. Jos anturi ei

ole fyysisesti vaurioitunut, aseta se takaisin 4
paikalleen. (Katso Transom Transducers

Installation Guide.) a
Jos anturi on alle 0,6 m:n (2 jalan) etdisyydella
pohjasta, syvyyslukemat saattavat olla

virheellisia.

Manuaalinen herkkyys saattaa olla b

liian alhainen, mika aiheuttaa heikon

pohjakaiun tai kalakaikujen hédviamisen.

Jos herkkyysasetus on Manuaalinen, yritd

suurentaa asetusta.

Varmista, ettd anturin alapinnan takareuna 5.
on hieman alempana kuin etureuna ja

ettd etureuna on mahdollisimman syvalla
vedessa kavitaation aiheuttamien ilmakuplien
vdhentdmiseksi. (Katso Transom Transducers
Installation Guide.)

Tarkista ndyttoyksikon takaseindstd, ettd
anturikaapelin ja virtakaapelin liitannét ovat
kiinni ja ettd kaulukset on lukittu paikalleen.
Paikallaan olevat kaulukset varmistavat
liitoksen vedenpitavyyden.

Tarkista huolellisesti, ettd virtajohto on

ehja eika siind ole katkenneita, litistyneitd,
taittuneita tai kiinni olevia kohtia.

Varmista, ettei kdytossa ole toista
kaikuluotainta, joka voisi aiheuttaa hairioita
tahan kalakaikuun.

Veneen moottorin tai jonkin lisélaitteen
aiheuttama hairi6 voi hairita anturin

ja/tai Navman-kalakaiun toimintaa. Sen
seurauksena kalakaiku saattaa automaattisesti
pienentda herkkyyttd, jos herkkyysasetus ei
ole Manuaalinen.

Tallgin kalakaiku poistaa myos heikot
todelliset signaalit, kuten kalojen tai jopa
pohjan aiheuttamat kaiut.

Taman voi tarkistaa sammuttamalla moottorin
ja muut mahdolliset hairiénaiheuttajat
(esimerkiksi pilssipumpun) yksi kerrallaan,
kunnes hairitseva laite |6ytyy. Sdhkohairididen
aiheuttamien ongelmien

vahentdminen:

7.

NAVMAN

- vie laitteen virtakaapeli ja anturikaapeli
eri paikasta kuin veneen muu
sahkokaapelointi

- veda ndyttoyksikon virtakaapeli suoraan
akkuun johtosulakkeen kautta.

Pohja ei ndy:

Kalakaiussa voi olla kdytdssa Manuaalialue ja

veden syvyys on valitun alueen ulkopuolella.

Vaihda kalakaiku Automaattialue-tilaan

tai muuta syvyysaluetta (katso osa 4-5

Mittausalue).

Syvyys voi olla kalakaiun luotausalueen

ulkopuolella. Jos Automaattialue on valittuna,

nayttdyksikdssa nakyy “---" sen merkking, ettd
pohjaa ei ole havaittu. Matalammassa vedessa
pohjan pitdisi tulla automaattisesti nakyviin.

Pohja nikyy liian ylhaalla

naytossa:

Kalakaiussa voi olla kdytossa Manuaalialue

ja maaritetty alue on liian syva todelliseen

syvyyteen verrattuna. Vaihda kalakaiku

Automaattialue-tilaan tai muuta syvyysaluetta

(katso osa 4-5 Mittausalue).

Kun vene on liikkeelld, pohjakaiku katoaa

tai digitaalindytto nayttaa vaarin:

Varmista, ettd anturin alapinnan takareuna

on hieman alempana kuin etureuna ja

ettd etureuna on mahdollisimman syvalla

vedessa kavitaation aiheuttamien ilmakuplien

vahentamiseksi. (Jos tarvitset lisatietoja, katso

Transom Transducers Installation Guide.)

Anturi saattaa olla pyorteilevassa vedessa.

Vedessa olevat ilmakuplat hiritsevat

palautuvia kaikuja ja heikentévat kalakaiun

mahdollisuuksia [6ytaa pohja tai muut
vedessa olevat kohteet. Tama tapahtuu

usein silloin, kun venetta peruutetaan. Jos

halutaan, ettd kalakaiku toimii optimaalisesti

kaikilla veneen kulkunopeuksilla, anturi

on asennettava paikkaan, jossa vesi virtaa

tasaisesti.

Veneen moottorin aiheuttamat sahkoiset

hairiét saattavat hairita kalakaiun toimintaa.

Asenna sytytystulppiin hairionpoistajat.

Jos kalakaiku antaa kdynnistettdessa

aanimerkin, mutta nayttoon ei tule mitaan:

Kalakaiku voi olla toiminnassa, mutta

taustavalo on lilan himmed. Saat lisatietoja

kalakaiun taustavalon saatamisesta osasta 2
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Perustoiminnot. Voit palauttaa taustavalon
tehdasasetukset painamalla @ kaksi kertaa.

8. Naytossa nakyy vaara kieli:

Katso osa 3-1 Asetukset > Jarjestelma.

9. Kuluneen tai jdljelld olevan polttoaineen
maara vaikuttaa virheelliselta:

a Jos moottoria kdytetadn, kun kalakaiun virta
ei ole paalld, kalakaiku ei kirjaa tdman kdyton
aikana kuluneen polttoaineen maaraa. Talloin
my®s polttoaineen Jaljella-arvo on
suurempi kuin sdiliossa todella jéljella olevan
polttoaineen maara.

Voit valttaa taman ongelman kayttamalla
osassa 6-5 Johdotusvaihtoehdot kaytettya
Autopower-johdotusta. Tama varmistaa, ettd
kalakaiku kytkeytyy automaattisesti paalle,
kun veneen sytytysvirta kytketaan.

b  Kovassa merenkdynnissa polttoaine saattaa
virrata edestakaisin polttoaineanturin lapi,
mika saattaa aiheuttaa virheellisid lukemia.
Asenna takaiskuventtiili polttoaineanturin ja
polttoainesailion valiin

¢) Aseta jaljelld oleva polttoaine
-arvo on nollattava joka tankkauskerran

jalkeen (katso osa 3-3 Asetukset > Polttoaine).

d Polttoainesailio ei ehka tayty joka kerta
samalla tavalla ilmataskujen takia.
Tama on tavallista erityisesti valipohjan alla
olevissa sailidissa.

e Polttoaineanturit kuluvat véhitellen ja ne on
vaihdettava 5000 polttoainelitran vélein.

10. Virtaus osoittaa, ettei polttoainetta ole tai
sitd on vdhdn:

a Tarkista, ettd moottoreiden maaraksi
on asetettu 1. Katso osa 3-3 Asetukset >
Polttoaine.

b Tarkista, ettd polttoaineanturin johdon
liitin on tiukasti kiinni ja sen lukituskaulus
on paikallaan. Kaulus varmistaa liitoksen
vedenpitdvyyden.

¢ Polttoaineanturi voi olla tukossa.
Jos ndin on, irrota anturi varovasti
polttoaineputkesta ja puhalla varovasti sen
lapi polttoainevirtauksen suuntaa vastaan.
Anturin ja polttoainesailion véliin
on asennettava polttoainesuodatin
polttoaineasennusohjeiden mukaisesti. Jos ei
tehdd, takuu saattaa mitatoitya.
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Tarkista polttoaineputki paasta paahan
ja varmista, ettei siind ole katkenneita,
haljenneita, taittuneita tai litistyneitd kohtia.
Tarkista, ettd polttoainesuodatin on puhdas.
Kaksimoottoriasennuksessa nakyy vain
yksi virtausnopeus:

Tarkista, ettd moottoreiden maaraksi

on asetettu 2. Katso osa 3-3 Asetukset >
Polttoaine.
Polttoaineen virtauslukemat ovat
virheellisia:

Polttoaineanturi on ehkad asennettu liilan
Ihelle polttoainepumppua tai paikkaan,
jossa se on alttiina tarinalle. Katso lisatietoja
polttoaineanturin mukana toimitetuista
ohjeista.

Tarkista, ettei polttoaineputkistossa tai
sailiossa olevassa polttoaineen imuputkessa
ole vuotoja.

Polttoainesuodatin-arvo eisovi
moottorille. Tarkista, etta arvo ei ole nolla,
ja suurenna arvoa, kunnes virtausarvon
naytto vakiintuu. Katso osa 3-3 Asetukset >
Polttoaine.

EFl-moottoreissa (polttoaineen ruiskutuksella
varustetuissa) on kdytettava korkeampaa
Polttoainesuodatin -arvoa. Katso osa
3-3 Asetukset > Polttoaine.

. Polttoaineen kulutus ei ndy

Veneen on liikuttava vedessd, ennen kuin
Ajotapa tulee ndkyviin.

Tarkista, ettd nopeusanturin siipipydra pyorii
vapaasti ja ettd anturin kaksi magneettia ovat
paikallaan.

. Jos ndytossa nakyy kaksinkertainen

pohjakaiku:

Vene voi olla alueella, jossa muodostuu
katveita Katso osa 4-1 Nayton tulkitseminen.
Matalassa vedessa kaiut saattavat heijastua
edestakaisin. Pienennd herkkyysasetusta
(katso osa 4-4 Herkkyys) ja/tai pienenna
kaikuluotauspulssin tehoa (katso osa 3-2
Asetukset -> Sonar).

Pienenna aluetta.

Ei Sonar-nakymaa

Kaikuluotain (Sonar) on kytketty pois. Katso
osa 3-1. Jarjestelma > Asetukset.

FISH 4432/4433 Asennus- ja kdyttoohje
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